Teoria sterowania
Cwiczenia
Lista 9 — Formutowanie zadan
sterowania optymalnego

Sformutowanie zadania sterowania optymalnego wymaga okreslenia na-
stepujacych elementéw:

wskaznika jakosci procesu G(z,u) = fttof g(z(t),u(t), t)dt

modelu matematycznego procesu i(t) = f(x(t),u(t),t), t € [to, tf]
warunkéw granicznych zmiennych stanu z(t)) = 2o, 2(t;) = x;
ograniczen na funkcje sterujaca u(t) € U, t € [to, ty]
ograniczen na zmienne stanu x(t) = X, t € [to, tf]

Zad. 1 Minimalno-energetyczne nagrzewanie zbiornika z cieczg.
Cel:zminimalizowa¢ straty energetyczne.

Zad. 2 Minimalno-energetyczne starowanie tarczg obrotows.
Cel:zminimalizowaé straty energetyczne.

Zad. 3 Minimalno-czasowa stabilizacja oscylatora.
Cel: sprowadzi¢ oscylator do potozenia ré6wnowagi w minimalnym cza-
sie.

Zad. 4 Minimalno-czasowa stabilizacja oscylatora z tlumieniem wia-
snym.

Cel: sprowadzi¢ oscylator do potozenia ré6wnowagi w minimalnym cza-
sie.



