Teoria sterowania
Cwiczenia
Lista 8 — Catkowe kryteria jakosci
regulacji. Wyznaczanie optymalnych
parametrow regulatora.

Zad. 1 Dla obiektu inercyjnego I-go rzedu i regulatora proporcjonalnego
wyznacz uchyb w stanie ustalonym.

Zad. 2 Dla obiektu Ky(s) = m i regulatora PI wyznacz wplyw

poszczegoblnych parametréow na uchyb w stanie ustalonym.

Zad. 3 Dla obiektu z zad. 3 wyznacz [;sg, oblicz optymalne parametry
regulatora aby go zminimalizowaé.

Zad. 4 Sformuluj problem minimalizacji kwadratowego wskaznika ja-
kosci jako ogélny problem optymalizacji nieliniowe;j.



