Teoria sterowania
Cwiczenia
Lista 6 — Stabilno$¢ uktaddéw liniowych i
nieliniowych.

Zad 1. Sprawdz czy system opisany rownaniem stanu jest stabilny.
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Zad. 2 Stosujac pierwszg metode Lapunowa sprawdz stabilnosé wo-
kot punktu ré6wnowagi (model drapieznik - ofiara)

Zad. 3 Sprawdz, czy dla problemu wahadta fizycznego
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funkcja
V(z) = (1 — cosz1)gl + I*25/2

jest funkcjg Lapunowa i uklad réwnan jest asymptotycznie stabilny.



