Teoria sterowania
Cwiczenia
Lista b — Sterowalnosc¢ i obserwowalnosé

Zad 1. Czy obiekt dynamiczny opisany réwnaniem stanu
&(t) = Az(t) + Bu(t)
jest sterowalny, gdy
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Zad 2. Czy obiekt dynamiczny opisany ré6wnaniami
x(t) = Ax(t)
y(t) = Cx(t)

jest obserwowalny, gdy
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Zad 3
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Dla uktadu jak na rysunku, gdy k1, k2, v1,72 # 0
* podaj model w przestrzeni stanu,

¢ przy jakich warunkach uktad bedzie sterowalny i obserwowalny?



