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Lista 2 – Regulacja
Zad. 1 Zweryfikuj ∫ t

0
f(τ)dτ =

1
s
F (s),

odwołując się do definicji transformaty Laplace’a.
Zad. 2 Rozwiąż równania różniczkowe:
a) y′′ + 3y′ + y = 0
b) y′′ + 3y′ + y = 1
Zad. 3 Znajdź odpowiedź skokową oraz impulsową:
a) 1
s(s+1)

b) 1
(s2+1)(s+1)

Zad. 4 Stosując dowolne z twierdzeń sprawdź stabilność:

a) 1
s4 + 7s3 + 17s2 + 17s+ 6

b) 1
s4 + 6s3 + 13s2 + 12s+ 4

c) 1
s4 + 7s3 + 17s2 + 17s− 6

Zad. 5 Stosując dowolne kryterium sprawdź stabilność sytemu na ry-
sunku.

K(s) =
1

(s+ 1)(s+ 2)
G(s) = k

K(s)

G(s)

−


